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Un Robot “amichevole” per prevenire gli incidenti sul lavoro

Un progetto Europeo coordinato dall’'Universita di Pisa punta alla costruzione e alla messa sul mercato di un robot
in grado di lavorare fianco a fianco con I'essere umano senza metterlo in pericolo. Una serie di incidenti, infatti,
negli anni ha coinvolto i lavoratori delle industrie in cui macchine e uomo lavorano a stretto contatto.
Contrariamente allimmaginario diffuso dalla letteratura di genere, una realtd in cui uomo e robot possano lavorare
e interagire tranquillamente fianco a fianco in completa sicurezza € ancora tutta da costruire, e ancora oggi I'unica
garanzia di sicurezza € costituita dalla separazione degli spazi fisici tra uomo e macchina.

Proprio di studiare le condizioni per un’interazione piu sicura tra essere umano e macchina si occupa il progetto
PHRIENDS (Physical Human-Robot Interaction: depENDability and Safety), coordinato dal Centro
Interdipartimentale di Automatica, Robotica e Bioingegneria “E.Piaggio” dell'Universita di Pisa, e che vede
coinvolte come partners diverse universita italiane ed europee, nonché KUKA Roboter, industria leader in Europa
nella produzione di robots. Scopo di PHRIENDS é si mettere a punto i componenti chiave per lo sviluppo di una
generazione di robot con cui I'essere umano possa condividere I'ambiente lavorativo senza pericolo. I nuovi robot
devono essere costruiti in modo da limitare i danni derivanti da un possibile impatto con il corpo umano.



